Projets Pluridisciplinaires Encadreés

H Un exemple d’application
Problématigue : Mettre en ceuvre l'acquisition et la communication du
cap suivi par un bateau équipé d'un pilote automatique TP3X en
utilisant des composants semi-conducteurs du type HMC1052 de
Honeywell a la place de ceux du compas Fluxgate et comparer les
performances. (Voir note d‘application sur www.honeywell.com).

La fonction acquérir I'information cap « non détaillée ici » pourra étre réalisée par les capteurs HMC1052;
les signaux analogiques pouvant étre ensuite convertis en numérique par la maquette PPE.
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La fonction communiquer dont le rble

est de transmettre sur un bus CAN EEL R LT

I'information cap sous forme numérique
aux autres instruments de navigation
pourra étre réalisée a l'aide de la
maquette associée a un module e-block
« bus CAN ».
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La valeur du cap codée sur deux octets
D3 et D2 (00 56) dans la trame CAN est
égale a 86 sur la capture d'écran précédente.

La carte PPE associée au logiciel flowcode et au module e-block CAN permet donc ici de reproduire les
fonctions matérielles et logicielles complexes normalement réalisées par le microcontroleur du pilote de
bateau. La lecture des trames CAN avec le module PCANView permet de visualiser les performances des
fonctions d’acauisition et de communication demandées.




